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Abstract

Dans cette présentation, nous traitons la stabilisation forte de
I'énergie d’'un systéeme bilinéaire du second ordre dans un
espace de Hilbert H voir [1] et [3]. Plus précisément, nous
donnons les conditions suffisantes pour que le controle:
u(t) = —(Bo.y(t); 0;y(t)), stabilise fortement le system
suivant :

0eey () + Ay(t) = u(t)Boy(t)

) { ¥(0) = yo; 3:y(0) = v,

e A est un opérateur strictement positif et auto-
adjoint sur H. voir [2]

e B estun opérateur non borné sur H.

Les résultats obtenus sont appliqués a I’équation d’onde voir

(5]
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