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 Les modèles numériques de dispersion des polluants 
sont des outils clés pour l’évaluation des risques 
environnementaux et industriels. Ils permettent de 
simuler la propagation atmosphérique des 
contaminants issus de sources fixes, mobiles ou 
accidentelles. Cette étude traite la modélisation d’une 
émission ponctuelle de polluants à partir de l’équation 
d’advection–diffusion–réaction. Le modèle intègre les 
effets des conditions météorologiques, notamment le 
champ de vitesse du vent et les phénomènes convectifs. 
Il prend également en compte la diffusion moléculaire, 
la topographie et les caractéristiques de la source 
émettrice. La résolution numérique est réalisée par la 
méthode des éléments finis (FEM). Une stabilisation de 
type Streamline Upwind Petrov–Galerkin (SUPG) est 
introduite pour réduire les oscillations numériques en 
régime dominé par l’advection. Des simulations CFD 
permettent d’analyser l’évolution spatio-temporelle des 
concentrations et de comparer différentes stratégies de 
réduction des émissions. 
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